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Description 

[0001] La presente invention concerne le domaine 
des paliers a roulement instrumentes munis d'un en- 
semble de detection des parametres de rotation tels que 5 
la position angulaire, le sens de rotation, la Vitesse, Pac- 
celeration. 

[0002] De tels roulements instrumentes et de tels 
montages sont bien connus, notamment par le docu- 
ment FR-A-2 754 903. Ces roulements instrumentes 
peuvent etre utilises, par exemple, pour le pilotage de 
moteurs electriques de type synchrone. 
[0003] L'ensemble de detection constitue par un bloc 
capteur et un element codeur fournit alors au systeme 
d'asservissement du moteurtoutes les informations uti- 
les, en particulier la vitesse de rotation et la position des 
poles du rotor par rapport a ceux du stator. 
[0004] Dans ce type de roulement instruments, le 
capteur est dispose dans un bloc solidaire de la bague 
non tournante du roulement, tandis qu'un Element co- 
deur est dispose sur la bague tournante du roulement 
ou sur une partie tournante du montage et defile a rota- 
tion devant la partie sensible du capteur afin de generer, 
en cooperation avec ce dernier, un signal representatif 
de la rotation de Pelement tournant. L'ensemble cap- 
teur-codeur peut etre, par exemple, de type optique ou 
bien encore magnetique. 

[0005] Le document FR-A-2 644 857 demerit une butee 
a roulement equipe d'un capteur de champ magnetique. 
La butee comprend une premiere bague radiale en ap- 
pui sur une cale et une deuxieme bague en butee et 
fixee sur une face d'appui d'un carter. Un emetteur de 
champ magnetique est monte sur la premiere bague et 
un support de capteur est monte sur la deuxieme bague. 
Les bagues comprennent des extensions radiales an- 
nulaires portant des chemins de roulement opposes en- 
tre lesquels sont disposes des rouleaux Une paire de 
rebords cylindhques separes circonferentiellement 
s'etendent axialement a la peripherie de. I'extension ra- 
diale annulaire de la deuxieme bague et coiffe la face 
d'appui du carter Le rebord axial de la partie annulaire 
de la deuxieme bague permet de positionner le capteur 
radialement a I'exterieur du chemin de roulement redui- 
sant ainsi au minimum la longueur axiale du roulement 
de butee. 

[0006] Dans les moteurs synchrones, I'arbre du rotor 
est monte a rotation dans un carter abritant le stator par 
Pintermediaire d'au moins deux paliers a roulement dont 
Tun est immobilise axialement par rapport au carter par 
rintermediaire de sa bague exterieure, tandis que la ba- 
gue exterieure de Pautre roulement peut se deplacer 
axialement sur une distance limitee par rapport audit 
carter. 

[0007] Le montage comporte generalement des ron- 
delles elastiques appliquant sur la bague exterieure du 
roulement axialement libre une charge axiale permet- 
tant aux deux roulements de fonctionner sans jeu et 
avec un certain angle de contact oblique par rapport a 
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I'axe de rotation du roulement grace a la precontrainte 
axiale appliquee. 

[0008] Dans les montages de Part anterieur on utilise 
des systemes de detection separes des roulements, ce 
qui relativement encombrant ou onereux, ou bien on uti- 
lise un roulement instrumente dispose du cote ou le rou- 
lement est axialement fixe par rapport au carter. Or, cer- 
taines contraintes, notamment d'encombrement, de 
geometrie des pieces environnantes, de risques de pol- 
lution, etc., ne permettent pas toujours d'implanter aise- 
ment un roulement instrumente du cote ou le roulement 
est axialement fixe dans le carter. 
[0009] II existe done des applications techniques, mo- 
teurs electriques ou autres, dans lesquelles il serait in- 
teressant de pouvoir implanter un roulement instrumen- 
ts apte a pouvoir subir un deplacement axial limite dans 
son logement. La structure des roulements instrumen- 
tes de Tart anterieur ne leur permet pas de s'adapter a 
un montage avec liberie de deplacement axial de la ba- 
gue exteYieure du roulement dans son logement. 
[0010] Le document US-A-5 S64 839 decrit un roule- 
ment pour roue comprenant une bague exterieure et 
deux demi-bagues interieures entre lesquelles sont dis- 
posers deux rangees de billes La bague exterieure por- 
te une roue codeuse magnetique et, Pune des demi-ba- 
gues interieures porte un capteur. Un doigts'etend axia- 
lement dans un trou forme dans ladite demi-bague et 
dans un trou forme dans un support pour solidariser an- 
gulairement ces deux elements. Les deux demi-bagues 
interieures sont prevues pour etre serrees axialement 
entre le support et un ecrou. 

[0011] L'invention apourobjet de remedieraux incon- 
venients evoques ci-dessus et de proposer un palier a 
roulement instrumente apte a un leger deplacement 
axial par rapport a son support non tournant. 
[0012] Ledispositif de palier a roulement instrumente, 
selon l'invention, est du type comprenant une bague ex- 
terieure, une bague interieure, au moins une rangee 
d'elements roulants disposes entre un chemin de rou- 
lement de la bague exterieure et un chemin de roule- 
ment de la bague interieure, et un ensemble de detec- 
tion des parametres de rotation comprenant un bloc 
capter, non tournant solidaire de la bague interieure ou 
de la bague exterieure un organe codeur tournant. Le 
dispositif comprend des premiers moyens appartenant 
a l'ensemble de detection et des moyens complemen- 
taires aux premiers moyens adaptes pour etre montes 
sur un support, les premiers moyens et les moyens com- 
plementaires etant adaptes a cooperer entre eux pour 
a la fois immobiliser angulairement une partie non tour- 
nante du dispositif sur le support et autoriser un depla- 
cement axial relatif du dispositif par rapport au support, 
apres montage definitif de la partie non tournante sur 
ledit support, ladite partie non tournante comprenant au 
moins une des bagues et le bloc capteur 
[0013] Une partie tournante du dispositif. est solidaire 
d'un arbre. 

[0014] Avantageusement, le bloc capteur et la bague 
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non tournante sont solidaires. 

[0015] Le bloc capteurpeut comprendre !es premiers 
moyens demobilisation angulaire. 
[0016] . Avantage use merit, les moyens d'immobilisa- 
tion angulaire constituent egalement des moyens d'in- 5 
dexation angulaire du bloc capteur par rapport au sup- 
port. 

[0017] Avantageusement, le bloc capteur comprend 
au moins une surface exterieure cylindrique sur laquelle 
sont prevus les premiers moyens d'immobilisation an- 
gulaire. 

[0018] . Dans un.mode de realisation de I'invention, 
les premiers moyens d'immobilisation angulaire com- 
prennent une protuberance en saillie radiale par rapport 
a la surface exterieure cylindrique. Les premiers 
moyens d'immobilisation angulaire peuvent compren- 
dre une encoche formee entre deux protuberances en 
saillie radiale par rapport a la surface exterieure cylin- 
drique, ladite encoche s'etendant axialement 
[0019] Les premiers moyens d'immobilisation angu- 
laire peuvent aussi comprendre une protuberance en 
saillie axiale par rapport au bloc capteur. 
[0020] Dans un autre mode de realisation de I'inven- 
tion, les premiers moyens d'immobilisation angulaire 
comprennent une rainure formee en creux dans la sur- 
face exterieure cylindrique, ladite rainure s'etendant 
axialement. . 

[0021] L'organe codeur peut etre de type optique ou 
magnetique. 

[0022] La presente invention a egalement pour objet 
I'utilisation d'un dispositif tel que decrit ci dessus. La par- 
tie non tournante du dispositif est montee sur le support 
pourvu des moyens complementaires aux premiers 
moyens d'immobilisation angulaire, de facon que la par- 
tie non tournante soit solidaire angulairement du sup- 
port et libre de se deplacer axialement par rapport au 
dit support apres montage definitif de la partie non tour- 
nante sur ledit support. Lesdits moyens complementai- 
res peuvent comprendre un pion axial, un doigt radial 
ou encore un trou forme dans le support. 
[0023] Ainsi, I'ensemble forme par le roulement equi- 
pe de son bloc capteur possede un degre de liberte axia- 
le dans deux directions opposees par rapport au support 
fixe dans ou sur lequel il est monte. Le bloc assure Ega- 
lement I'immobilisation angulaire de la bague non tour- 
nante du roulement par rapport au support fixe 
[0024] Le dispositif suivant I'invention comprend done 
des moyens permettant d'assurer simultanement non 
seulement pendant !e montage mais aussi apres mon- 
tage definitif de la partie non tournante sur son support 
fixe : 

I'immobilisation angulaire d'une partie non tournan- 
te du dispositif par rapport au support fixe; 
I'eventuelle indexation angulaire du bloc capteur 
par rapport au support fixe; 
la possibiiite de deplacement axial dudit dispositif 
par rapport audit support fixe. 



[0025] Ainsi, dans le cas d'un roulement instruments 
monte dans un moteur synchrone, une indexation an- 
gulaire precise du capteur par rapport a un element du 
carter dont la position angulaire par rapport au stator est 
connue, permet, si le codeur est lui-meme indexe par 
rapport a I'arbre et aux poles du rotor, de connaitre la 
position angulaire du rotor par rapport au stator et done 
la position relative des poles. L'ensemble capteur-co- 
deur peut en outre delivrer les informations relatives a 
la vitesse et a I'acceleration du rotor. La possibiiite de 
deplacement axial du palier a roulement instruments est 
conservee apres montage definitif, ce qui permet de 
s'affranchir d'Sventuelles variations dimensionnelles 
axiales de certains constituants consecutives par exem- 
ple a des dilatations thermiques ou a des variations de 
charge axiale sur les paliers. 

[0026] Avantageusement, ces moyens d'indexation 
peuvent aussi servir a positionner la sortie des fils de 
connexion du bloc capteur a un endroit predetermine. 
[0027] La prSsente invention sera mieux comprise et 
d'autres avantages apparaitront a la lecture de la des- 
cription detailiee de quelques modes de realisation pris 
a titre d'exemples nullement limitatifs et illustres par les 
dessins annexes, sur lesquels : 

la figure 1 est une vue en coupe axiale d'un palier 
a roulement instrumente selon un premier mode de 
realisation de I'invention; 

la figure 2 est une vue en perspective du palier a 
roulement de la figure 1 ; et 
la figure 3 est une vue en coupe axiale d'un palier 
a roulement instrumente selon un second mode de 
realisation de I'invention. 

[0028] Sur la figure 1 , on voit que le palier a roulement 
instrumente, reference 1 dans son ensemble, est monte 
sur I'extremite 2 d'un arbre tournant 3 d'un moteur elec- 
trique. L'arbre 3 supporte le rotor, non represents, et est 
monte au moyen du roulement instrumente 1 axiale- 
ment flottant dans un carter fixe 4 supportant le stator, 
non represente. L'extremite 2 de l'arbre 3 comprend une 
surface cylindrique exterieure 2a limitee du cote de l'ex- 
tremite libre par une rainure annulaire 5 a bords radiaux 
et du cfite oppose par une surface radiale 6 s'etendant 
vers I'exterieur. 

[0029] Le roulement 1 comprend une bague exterieu- 
re 7 pourvue d'un chemin de roulement 8, une bague 
interieure 9 pourvue d'un chemin de roulement 10, une 
rangee d'eiements roulants 11, ici des billes, disposes 
entre les chemins de roulement 8 et 1 0, une cage 1 2 de 
maintien de I'espacement circonferentiel des elements 
roulants 11 et deux joints d'etancheite 13 et 14 montes 
de part et d'autres de la rangee d'eiements roulants 11 . 
La bague interieure 9 est montee sur la surface cylindri- 
que 2a a proximite de la rainure 5. La bague exterieure 
7 est montee dans un alesage 4a du carter 4 avec un 
ajustement du type "glissant-juste". 
[0030] L'ensemble de detection associe au roulement 
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1 porte la reference 15 et se compose d'un codeur 16 
et d'un capteur 17 disposes a proximite Tun de I'autre 
avec un entrefer axial. 

[0031 ] Le codeur 1 6 se presente sous la forme d'une 
roue comportant des graduations optiques defilant de- 5 
vant le capteur 1 7 et est supporte par un element annu- 
lare 1 8 en contact avec la surface cylindrique 2a et axia- 
lement dispose entre la bague interieure 9 et la surface 
radiale 6 de I'arbre 3. Le codeur 1 6 est monte sensible- 
ment au milieu de Tenement 1 8, dans le sens axial. L'ele- 10 
ment 1 8 qui est de forme g^nerale cylindrique comprend 
une collerette radiale 1 9 s'etendant vers I'exterieur a 
proximite du joint d'etanchteite 14 du roulement. La col- 
lerette 19 se prolonge jusqu'au niveau de la bague ex- 
terieure 7. is 
[0032] Le capteur 1 7 est supporte par un bloc capteur 
20 solarise" de facon rigide a la bague exterieure 7. Le 
bloc capteur 20 vient en contact avec une partie de la 
surface exterieure 7a de la bague exterieure 7 et avec 
une partie de la surface frontale 7b de la bague exte- 20 
rieure 7 a proximite du joint d'etancheite 14. La fixation 
du bloc capteur 20 est assured par un moyen approprie 
tel qu'emmanchement, collage, soudure, etc. 
[0033] Le bloc capteur 20 est pourvu d'une collerette 
radiale 21 qui s'etend radialement vers I'interieur en di- 25 
rection de P6l6ment 1 8 de support du codeur 1 6. La col- 
lerette 21 est disposee axialement entre la collerette 1 9 
de Tenement 1 8 et le codeur 1 6. Les collerettes 1 9 et 21 
foment un joint labyrinthe qui empeche la propagation 
d'elements polluants tels que la graisse du roulement 30 
qui serait nuisible au bon fonctionnement du codeur 16 
et du capteur 1 7. 

[0034] Les collerettes radiales 19 et 21, respective- 
ment de l'element 18 et du bloc capteur 20, assurent 
egalement le maintien dudit element 1 8 par rapport au 35 
bloc capteur 20, avant le montage definitif du palier a 
roulement 1 sur I'arbre 3, et sa fixation axiale. 
[0035] Le capteur 17 est monte sur un element de 
support radial 22 fixe dans le bloc capteur 20 , s'etendant 
vers I'interieur et axialement entre le codeur 1 6 et la sur- *o 
face radiale 6 de I'arbre 3, le capteur 17 etant monte 
face au codeur 16. L'element de support 22 et le bloc 
capteur 20 supportent egalement un joint d'etancheite 
23 qui vient frotter sur la surface cylindrique exterieure 
de l'element 1 8 supportant le codeur 1 6 a proximite de 45 
la surface radiale 6 de I'arbre 3, pour empecher Intru- 
sion d'elements exterieurs a proximite immediate du co- 
deur 16 et du capteur 17. 

[0036] Pour la retenue axiale des differents elements 
composant le palier a roulement instruments 1 , un cir- so 
clips 24 est dispose dans la rainure 5 de I'extremite 2 
de I'arbre 3. Le circlips 24 est en contact avec la bague 
interieure 9. L'element 18 est axialement maintenu en- 
tre la bague interieure 9 et la surface radiale 6 de I'arbre 
3. De plus, des rondelles de precontrainte referencees 55 
25 dans leur ensemble, de forme tronconique, sont dis- 
posees autour de I'extremite 2 entre une surface radiale 
7c de la bague exterieure 7 du cote oppose au bloc cap- 



teur 20 et un epaulement radial 26 du carter 4. Ces ron- 
delles de precontrainte 25 tendent a ecarter la bague 
exterieure 7 de I'Spaulement 26. La bague exterieure 7 
est montee dans son logement 4a avec un ajustement 
sans serrage de type glissant-juste ce qui lui donne une 
possibilite de deplacement axial par rapport au carter 
[0037] L'autre roulement, non represente, 6tant axia- 
lement lie" au carter, au moins dans la direction de I'effort 
exerce par les rondelles de precontrainte, Taction des- 
dites rondelles sur la bague exterieure 7 du premier rou- 
lement provoque un leger deplacement axial de ladite 
bague exterieure et de I'arbre jusqu'au rattrapage com- 
plet du jeu axial des deux roulements. 
[0038] La surface exterieure 20a du bloc capteur 20 
est de forme generate cylindrique avec une protuberan- 
ce radiale 27 a proximite du capteur 1 7 et permet la sor- 
tie des fils electriques 33 issus du capteur 17 et, even- 
tuellement, des moyens d'orientation de ces fils ou des 
moyens de connexion, non representes. 
[0039] La surface exterieure 20a est 6galement pour- 
vue de deux protuberances 28 et 29 separees circonfe- 
rentiellement par une encoche 30. Ces protuberances 
28 et 29 sont disposees axialement a I'oppose de la sur- 
face radiale 6 de I'arbre 3, en regard d'une surface fron- 
tale radiale 4b du carter 4. La surface frontale 4b est 
pourvue d'un trou axial 31 dans lequel est fixe" un pion 
32 qui fait saiilie de la surface frontale 4b et s'engage 
dans I'encoche 30 entre les protuberances 28 et 29. Le 
bloc capteur 20 est ainsi couple angulairement au carter 
4 tout en conservant une possibilite de deplacement 
axial grace au glissement relatif possible entre le pion 
axial 32 et I'encoche 30. L'immobilisation angulaire du 
bloc capteur 20 entraine celle de la bague exterieure 7 
qui elle aussi peut coulisser axialement par rapport a 
I'alesage 4a du carter 4. 

[0040] Ainsi, le pion 32 et I'encoche 30 permettent 
non seulement d'immobiliser angulairement le bloc cap- 
teur avec le carter, mais peuvent aussi servir de moyen 
d'indexation du capteur par rapport a un element de re- 
ference du carter. Si le codeur est lui-meme indexe par 
rapport a un element de reference du rotor, il est possi- 
ble de connaitre a tout moment la position angulaire de 
l'element de reference du rotor par rapport a l'element 
de reference du carter et d'en deduire par exemple la 
position angulaire relative des poles du rotor par rapport 
a ceux du stator, L'indexation angulaire sert Egalement 
a positionner la sortie des fils de connexion du bloc cap- 
teur a un endroit predetermine. 
[0041] Le mode de realisation illustre sur la figure 3 
differe de celui illustrS sur la figure 1 , en ce que la bague 
exterieure 7 du roulement est entierement supportee 
par un alesage 33 d'une prolongation axiale 34 du bloc 
capteur 20. La prolongation axiale 34 est egalement 
pourvue d'une surface exterieure cylindrique 35, laquel- 
le est disposee dans un alesage correspondant 4c du 
carter 4, I'alesage 4c 6tant de diametre sup6rieur a celui 
de I'alesage 4a dans lequel sont disposees les rondelles 
de precontrainte 25. La prolongation axiale 34 forme un 
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manchon entre I'alesage 35 et la surface exterieure 7a. 
[0042] Un ergot 36 solidaire du carter 4 fait saillie ra- 
dialement vers I'interieur et vient cooperer avec une rai- 
nure axiale 37 formee dans la surface exterieure cylin- 
drique 35 de la prolongation axiale 34 du bloc capteur 
20. Le bloc capteur 20 est ainsi monte avec possibility 
de coulissement axial par rapport au carter 4, tout mou- 
vement angulaire etant interdit par la cooperation de 
I'ergot 36 et de la rainure 37. La bague exterieure 7 est 
solidaire axialement et angulairement du bloc capteur 
20. La bague interieure tournante 9 et ['element 18 sont 
solidaires en rotation de I'arbre 3 et sont solidaires axia- 
lement de la bague exterieure 7 et du bloc capteur 20. 
L'ergot 36 et la rainure 37 constituent en outre des 
moyens d'indexation angulaires du capteur par rapport 
au support fixe. 

[0043] On pourrait, bien sur, a titre de variante, inver- 
ser les moyens precites, et munir par exemple le bloc 
capteur d'un pion axial venant s'engager dans un trou 
axial anrtenage" sur le support ou bien encore munir le 
bloc capteur d'un pion ou d'un doigt radial venant s'en- 
gager dans une rainure axiale amenagee dans le sup- 
port. 

[0044] On peut egalement envisager un dispositif 
analogue, fonctionnant avec une systeme de detection 
magnStique au lieu d'un systeme de detection optique. 
[0045] Dans les exemples mentionnes ci-dessus, le 
capteur est monte sur la bague exterieure du roulement. 
[0046] On pourrait, sans sortirdu cadre de Pinvention, 
avoir un roulement instrumente dans lequel la bague 
fixe serait la bague interieure et la bague tournante se- 
rait la bague exterieure. 

[0047] On pourrait egalement remplacer le support 
annulaire de codeur par une extension axiale de la ba- 
gue tournante du roulement. 

[0048] Selon {'invention, ni le pion 32, ni l'ergot 36, ni 
plus generalement le moyen d'immobilisation angulaire 
de la partie non tournante du dispositif n'interdit la mo- 
bility axiale en translation du palier a roulement par rap- 
port au support, autorisant ainsi I'utilisation d'un roule- 
ment instruments la ou les dispositifs de roulements ins- 
truments de I'art anterieur ne le permettaient pas. 



Revendications 

1 . Dispositif de palier a roulement instrumente (1 ), du 
type comprenant une bague exterieure (7), une ba- 
gue interieure (9), au moins une rangee d'elements 
roulants (11) disposes entre un chemin de roule- 
ment de la bague exterieure et un chemin de rou- 
lement de la bague interieure, et un ensemble de 
detection (15) des parametres de rotation compre- 
nant un bloc capteur (20) non tournant solidaire de 
la bague interieure ou de la bague exterieure et un 
organe codeur (1 6) tournant, caracterise par le fait 
qu'il comprend des premiers moyens (30, 37) ap- 
partenant a I'ensemble de detection et des moyens 



complementaires (32, 36) aux premiers moyens 
adaptes pour etre montes sur un support, les pre- 
miers moyens et les moyens complementaires 
§tant adaptes a cooperer entre eux pour a la fois 

5 immobiliser angulairement une partie non tournan- 
te du dispositif sur le support et autoriser un depla- 
cement axial relatif du dispositif par rapport au sup- 
port, apres montage ddfinitif de la partie non tour- 
nante sur ledit support, ladite partie non tournante 

io comprenant au moins une des bagues et le bloc 
capteur. 

2. Dispositif selon la revendication 1 , caracterise en 
ce que les moyens d'immobilisation constituent 

15 egalement des moyens d'indexation angulaire du 
bloc capteur par rapport au support. 

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caracterise 
par le fait que le bloc capteur (20) comprend les 

20 premiers moyens d'immobilisation angulaire (30, 
37). 

4. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise par le fait que le 

25 bloc capteur (20) comprend au moins une surface 
exterieure cylindrique (20a) sur laquelle sont pre- 
vus les premiers moyens d'immobilisation angulaire 
(30). 

30 5. Dispositif selon la revendication 4, caracterise par 
le fait que les premiers moyens d'immobilisation 
angulaire comprennent une protuberance (28) en 
saillie radiale par rapport a la surface exterieure cy- 
lindrique (20a). 

35 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracterise par 
le fait que les premiers moyens d'immobilisation 
angulaire comprennent une encoche (30) formee 
entre deux protuberances (28, 29) en saillie radiale 

40 par rapport a la surface exterieure cylindrique (20a), 
ladite encoche s'Stendant axialement. 

7. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions 1 a 3, caracterise par le fait que les premiers 

45 moyens d'immobilisation angulaire comprennent 
une protuberance en saillie axiale par rapport au 
bloc capteur (20). 

8. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
50 tions 1 a 3, caracterise par le fait que les premiers 

moyens d'immobilisation angulaire comprennent 
une rainure (37) formee en creux dans la surface 
exterieure cylindrique (35), ladite rainure s'etendant 
axialement. 

55 

9. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise par le fait que I'or- 
gane codeur (16) est de type optique. 
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10. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions 1 a 8, caracterise par le fait que I'organe co- 
deur (16) est de type magn&ique. 

11. Utilisation d'un dispositif selon Tune quelconque 
des revendications prScedentes, caracterisee par 
le fait que la partie non tournante du dispositif est 
montee sur le support (4) pourvu des moyens com- 
plementaires (32,36) aux premiers moyens d'immo- 
bilisation angulaire (30, 37), de fagon que la partie 
non tournante soit solidaire .angulairement du sup- 
port (4) et libre de se deplacer axialement par rap- 
port audit support. 

12. Utilisation selon la revendication 11, caracterisee 
par le fait que lesdits moyens complementaires 
comprennent un pion axial (32) ou un doigt radial 
(36). 

13. Utilisation selon la revendication 11, caracterisee 
par le fait que lesdits moyens complementaires 
comprennent un trou forme dans le support. 

14. Utilisation selon la revendication 11, caracterisee 
par le fait que lesdits moyens complementaires 
comprennent une rainure axiale am6nag6e sur le 
support. 

Patentanspruche 

1 . Instrumentierte Walzlagervorrichtung (1 ) mit einem 
AuBenring (7), einem Innenring (9), wenigstens ei- 
ner Reihe von Walzkorpern (1 1 ), die zwischen einer 
Laufbahn des AuBenrings und einer Laufbahn des 
Innenrings angeordnet sind, und einer Einrichtung 
(15) zur Erfassung von Rotationsparametern, die 
eine nicht umlaufende Signalaufnehmerbaugruppe 
(20), diemitdem Innenring oder mit dem AuBenring 
fest verbunden ist, sowie ein umlaufendes Signal- 
gebermtttel (16) aufweist, dadurch gekennzeich- 
net, dass sie der Erfassungseinrichtung zugehori- 
ge erste Mittel (30, 37) und zu den ersten Mitteln 
komplementare Mittel (32, 36) aufweist, die pas- 
send gestaltet sind, urn an dem Trager montiert zu 
werden, wobei die ersten Mittel und die komple- 
mentaren Mittel derart aneinander angepasst sind, 
urn miteinander zusammenzuwirken, urn zugleich 
einen nicht umlaufenden Teil der Vorrichtung an 
dem Trager drehfest zu haltern und nach der end- 
gultigen Montage des nicht umlaufenden Teils an 
dem Trager eine relative Axialverschiebung der 
Vorrichtung in Bezug auf den Trager zuzulassen, 
wobei der nicht umlaufende Teil wenigstens einen 
der Ringe und die Signalaufnehmerbaugruppe urn- 
fasst. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 



zeichnet, dass die Mittel zur drehfesten Halterung 
gleichfalls Indexmittel zur Festlegung der Winkel- 
stellung der Signalaufnehmerbaugruppe in Bezug 
auf den Trager bilden. 

5 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Signalaufnehmerbaugrup- 
pe (20) die ersten Mittel zur drehfesten Halterung 
(30, 37) aufweist. 

10 

4. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass die Si- 
gnalaufnehmerbaugruppe wenigstens eine zylin- 
drische AuBenflache (20a) aufweist, auf der die er- 

15 sten Mittel zur drehfesten Halterung (30) vorgese- 
hen sind. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die ersten Mittel zur drehfesten Hal- 

20 terung einen Vorsprung (28) enthalten, der in Bezug 
auf die zylindrische AuBenflache (20a) radial vor- 
ragt. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
25 zeichnet, dass die ersten Mittel zur drehfesten Hal- 
terung eine Kerbe (30) aufweisen, die zwischen 
zwei Vorsprungen (28, 26) ausgebildet ist, die in Be- 
zug auf die zylindrische AuBenflache (20a) radial 
vorragen, wobei sich die Kerbe in Axialrichtung er- 

30 streckt. 

7. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, dass die ersten Mittel zur 
drehfesten Halterung einen Vorsprung aufweisen, 

35 der in Bezug auf die Signalaufnehmerbaugruppe 
(20) axial vorragt. 

8. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, dass die ersten Mittel zur 

40 drehfesten Halterung eine Nut (37) aufweisen, die 
in der zylindrischen AuBenflache (35) versenkt aus- 
gebildet ist, wobei sich die Nut in Axialrichtung er- 
streckt. 

45 9. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass das Si- 
gnalgebermittel (16) ein optischer Signalgeber ist. 

10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 8, da- 
50 durch geken nzeichnet, dass das Signalgebermit- 

tel (16) ein magnetischer Signalgeber ist. 

11. Verwendung einer Vorrichtung gemaB einem der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekenn- 

55 zeichnet, dass der nicht umlaufende Teil der Vor- 
richtung an dem Trager (4) montiert ist, der mit zu 
den ersten Mitteln zur drehfesten Halterung (30, 37) 
komplementaren Mitteln (32, 36) versehen ist, in 
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der Weise, dass der nicht umlaufende Teil in Um- 
fangsrichtung mit dem Trager (4) drehfest verbun- 
den ist, wahrend er sich in Axialrichtung in Bezug 
auf den Trager verschieben lasst. 

12. Verwendung nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die komplementaren Mittel einen 
axialen Zapfen (32) oder einen radialen Stift (36) 
enthalten. 

13. Verwendung nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die komplementaren Mittel ein in 
dem Trager ausgebildetes Loch aufweisen. 

14. Verwendung nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die komplementaren Mittel eine in 
dem Trager eingerichtete axiale Nut aufweisen. 



Claims 

1 . Instrumented rolling bearing device (1 ) of the type 
comprising an outer ring (7), an inner ring (9), at 
least one row of rolling bodies (11) arranged be- 
tween a raceway of the outer ring arid a raceway of 
the inner ring, and an assembly (15) for detecting 
rotation parameters, this assembly comprising a 
non-rotating sensor unit (20) solid with the inner ring 
or the outer ring and a rotating encoder member 
(16), the device being characterized in that it com- 
prises first means (30, 37) belonging to the detec- 
tion assembly and means (32, 36) complementing 
the first means adapted to be mounted on a support, 
the first means and the complementing means be- 
ing adapted to collaborate with one another, for both 
angularly immobilizing a non-rotating part of the de- 
vice on the support and allowing relative axial 
movement of the device with respect to the support 
once the non-rotating part has been definitively 
mounted on the said support, the said non-rotating 
part comprising at least one of the rings and the sen- 
sor unit. 

2. Device according to Claim 1 , characterized in that 

the immobilizing means also constitute means for 
angularly indexing the sensor unit with respect to 
the support. 

3. Device according to Claim 1 or 2, characterized in 
that the sensor unit (20) comprises the first angular- 
immobilization means (30, 37). 

4. Device according to any one of the preceding 
claims, characterized in that the sensor unit (20) 
comprises at least one cylindrical outer surface 
(20a) on which the first angular-immobilization 
means (30) are provided. 



5. Device according to Claim 4, characterized in that 
the first angular-immobilization means comprise a 
projection (28) protruding radially from the cylindri- 
cal outer surface (20a). 

5 

6. Device according to Claim 5, characterized in that 

the first angular-immobilization means comprise a 
recess (30) formed between two projections (28, 
29) protruding radially from the cylindrical outer sur- 
10 face (20a), the said recess running axially. 

7. Device according to any one of Claims 1 to 3, char- 
acterized in that the first angular-immobilization 
means comprise a projection protruding axially from 

*5 the sensor unit (20). 

8. Device according to any one of Claims 1 to 3, char- 
acterized in that the first angular-immobilization 
means comprise a groove (37) set into the cylindri- 

20 cal outer surface (35), the said groove running axi- 
ally. 

9. Device according l to any one of the preceding 
claims, characterized in that the encoder member 

25 (1 6) is of the optical type. 

10. Device according to any one of Claims 1 to 8, char- 
acterized in that the encoder member (1 6) is of the 

magnetic type. 

30 

1 1 . Use of a device according to any one of the preced- 
ing claims, characterized in that the non-rotating 
part of the device is mounted on the support (4) pro- 
vided with means (32, 36) that complement the first 

35 angular-immobilization means (30, 37) so that the 
non-rotating part is angularly solid with the support 
(4) and free to move axially with respect to the said 
support. 

40 12. Use according to Claim 11 , characterized in that 

the said complementing means comprise an axial 
peg (32) or a radial finger (36). 

13. Use according to Claim 11 , characterized in that 

45 the said complementing means comprise a hole 
formed in the support. 

14. Use according to Claim 11 , characterized in that 

the said complementing means comprise an axial 
50 groove formed in the support. 
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